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Ce document décrit les étapes pour réaliser la programmation d’un automate M241 et la simulation par 
une interface graphique (IHM) du fonctionnement d’un système simple. 
 
Contexte : « Signalisation routière »  

 
Fonctionnement d’un feu  
 

 Dès la mise sous tension la signalisation du feu F2 rouge est active.  
 Si un véhicule est présent sur la boucle de détection B2 plus de 5 sec, le feu passe au VERT.  
 5s après, extinction du feu vert et allumage du feu orange.  
 1s après, extinction du feu orange et allumage du feu rouge pendant 8sec. 
 

Dans notre exemple, nous n’étudierons que le fonctionnement du feu F2. 
 
GRAFCET point de vue opérationnel du fonctionnement du système 

 

   
 

Allumer Feu 
Rouge 

Véhicule présent sur la boucle de détection 
B2 pendant plus de 5s 

Allumer Feu 
Vert 

Temporisation de 5s écoulée 

Temporisation de 1s écoulée 

Temporisation de 8s écoulée 

Allumer Feu 
Orange 

Allumer Feu 
Rouge 
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Affectation des variables automate 
 

Entrées 
 

 
 

Sorties 
 

 
 

Autres variables automate 
 

 
 

Grafcet point de vue automate 
 

   
Eléments techniques de l’exemple 

F2_R 

B2 . TM1/B2/5s 

F2_V 
 

TM2/X2/5s 

TM3/X3/1s 

TM3/X4/8s 
 

F2_O 
 

F2_R 
 

TM2 

TM3 

TM4 
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Marque :  SCHNEIDER 
Référence : Contrôleur TM241CEC24R 
Tension d’alimentation : 100-240Vac 
Nombre d’entrée et tension d’alimentation : 14 entrées - 24DC 
Type et nombre de sorties : 10 sorties (6 relais, 4 transistors) 
Port de communication et configuration 
demandé : 

Ethernet - 192.168.0.126 - Classe C 

 

 
 
Le logiciel EcoStruxure Machine Expert est nécessaire pour la programmation de l’automate (M241) 
et de l’HMI (HMIS5T) : 

 
1. Programmation de l’automate 

 
- Démarrer le logiciel Machine Expert ; 
 
- Créer un nouveau projet "Feux de signalisation" ; 
 

 
 
Allez dans  device  tree et cliquer droit sur Feux de signalisation et ajouter  

- le logic controller (TM241CEC24R): 
 

 
- l’HMI (HMIS5T): 

 

HMIS5T 
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- Aller sur le port Ethernet de MyController et rentrer l’adresse IP : 
 
 

 
 
Allez dans Applications tree, cliquez sur GVL et entrez vos variables  

 

 
 
 
Dans Application et ajouté une POU (une unité de programmation) pour programmer le grafcet : 
 

 
 
Créer les quatre étapes et transitions et les renommer comme suit :  
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Cliquez sur les transitions pour programmer les réceptivités en Ladder 
 

 
 

 

 
 
 

 
 
 

 
 
 

 
 

 
Compiler votre projet (Build ou créer) pour voir s’il n’y a pas d’erreur. 
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Simulation du fonctionnement du grafcet : 
 
Pour pouvoir faire une simulation il faut "glisser" votre grafcet dans le MAST: 

 

  
 
Allez dans Device tree, cliquez sur MyController et sur simulation device  
 

 
 
Allez dans ‘Onligne (ou en ligne), cochez simulation et Login (ou connection) 
 
Allez dans mise au point (ou Debug) pour mettre l’automate en RUN. 
 
Pour voir évoluer le grafcet, taper GVL.B2 dans la table d’animation en bas,mettre cette variable 
booléenne à 1(True au niveau de Prepared value) et appuyer sur F7.  
 
Le grafcet devrait évoluer de la façon suivante: 
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Programmation des actions associées aux étapes. 
 
Celles-ci se programment dans une autre POU (unité de programmation) en langage LADDER. 
 

 
 

 
 

2. Programmation de l’HMI 
 

 

 
 
 
 
Il faut auparavant partager les variables qui pourront être échangés avec l’HMI.  
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Pour cela, allez dans Tools tree et dans Apllication ajouter une Symbol configuration. 
 
Faites créer (ou Build) et cochez les variabes GVL qui pourront être échangées avec l’HMI. 
 

 
 
Cliquer sur vijéo designer pour programmer l’HMI. 
 
Configurer la liaison Ethernet comme suit : 
 

 
 
 
Conception graphique : 

 

 
 
 

Création d’un bouton : 
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Création d’une lampe : 
 

 
 
 
 
 
Simulation de l’ensemble HMI plus Automate 
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Allez dans Device tree, cliquez sur MyController et sur simulation device. Faire de même pour 
l’HMIS5T. 
 
Générez tout pour voir s’il n’y a pas d’erreur. 
 
Allez dans Onligne (ou en ligne), cochez simulation et Login (ou connection) 
 
Allez dans mise au point (ou Debug) pour mettre l’automate en RUN. 
 
Retournez sur vijéo et faite une simulation de votre HMI : 
 

 
 
 

 
 
 


